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PENGEMBANGAN MODUL PRAKTIKUM ROTARY
INVERTED PENDULUM (RIP)
2. Kategori Penelitian 1 A/BY)
3. Ketua Peneliti
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e. Jabatan fungsional : Asisten Ahli
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h. Alamat : JI. MT. Haryono 167, Malang
i. Telpon/Faks : 0341 -554166

j. Alamat Rumah : JL. Ciamis 12 Malang
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1. Judul Usulan

2. Kategori Penelitian
3. Ketua Peneliti

a. Nama lengkap
b. Bidang keahlian
c. Jabatan Struktural

IDENTITAS PENELITIAN

: IMPLEMENTASI KONTROLER LOGIKA FUZZY PADA

PENGEMBANGAN MODUL PRAKTIKUM ROTARY

INVERTED PENDULUM (RIP)
:A/B

: Goegoes Dwi Nusantoro, ST.,MT.
: Sistem Kontrol
: Ka. Laboratorium Robotika dan Mekatronika

d. Jabatan Fungsional : Asisten Ahli
e. Unit kerja : Fakultas Teknik
f. Alamat surat : JI. MT. Haryono 167, Malang
g. Telpon/Faks : 0341-554166
h. E-mail : goegoesdn@ub.ac.id
3. Anggota Peneliti
a. Dosen:
No. Nama dan gelar akademik Bidang Keahlian | Instansi 2::7;::;;3‘
1 M. Aziz Muslim, ST., MT., Ph.D | Teknik Kontrol FTUB 4
2 Ir. Purwanto, MT. Teknik Kontrol FTUB 4

b. Mahasiswa:
1. Intan Febriana
4. Objek penelitian

Nim. 125060309111010

Rotary Inverted Pendulum (RIP), Kontroler Logika Fuzzy

5. Masa pelaksanaan penelitian:
°Mulai :Mei2014
* Berakhir : Oktober 2014
6. Anggaran yang diusulkan : Rp. 13.500.000,- (Tiga Belas Juta Lima Ratus Ribu Rupiah)
7. Lokasi penelitian : Laboratorium Robotika dan Mekatronika, Jurusan Teknik Elektro,

Fakultas Teknik, Universitas Brawijaya.

8. Hasil yang ditargetkan : Alat sistem kesetimbangan Rotary Inverted Pendulum (RIP).

9. Institusi lain yang terlibat: -




