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RINGKASAN

¢ sau fasa yang dikaji dalam penelitian ini adalah boost inverter yang
ersusun dari dua bidirectional DC-DC boost converter yang dapat menghasilkan
an bolak-balik lebih besar dari tegangan masukannya. Teknik pensaklaran
» menggunakan metode SPWM (Sinusoidal Pulse Width Modulation), yang
satu teknik pensaklaran dalam bidang PWM (Pulse Width Modulation).
aran SPWM memiliki keunggulan karena keleluasaannya dalam pengaturan
smplitudo serta tegangan keluaran yang diinginkan berupa tegangan bolak-
< naan teknik ini sinyal kendali pensaklaran diperoleh dengan
= sinyal referensi yang berbentuk sinusoidal dengan sinyal pembawa (carrier)
al segitiga. Metode SPWM memiliki dua jenis teknik pensaklaran yaitu
slar. Pengendalian keluaran inverter dilakukan menggunakan metode PID
an nilai parameternya mengadopsi metode Integral of Time Absolute Error
ITAE digunakan untuk mencari nilai parameter K,, K; dan K4 dengan bantuan
arakteristik ITAE. Pengendali PID berfungsi untuk memperbaiki Distorsi
D) pada tegangan dan arus keluaran. Penelitian dilakukan dengan teknik
akan aplikasi komputer PSIM untuk meneliti dan membandingkan kinerja
mus keluaran dan THD pada boost inverter satu fasa antara tanpa pengendali
=ndali PID untuk teknik pensaklaran SPWM unipolar dan bipolar. Percobaan
akukan untuk membandingkan hasil simulasi dengan hasil pengamatan di
il penelitian menunjukkan bahwa tegangan dan arus keluaran bolak-balik
apkan pada rancangan dapat diperoleh. Penerapan pengendalian PID dapat
mengurangi THD dimana hoost inverter mampu memperbaiki nilai THD.
mik pensaklaran SPWM bipolar dan unipolar dapat dikatakan memberikan

1 inverter, metode ITAE, pengendali PID, SPWM bipolar, SPWM unipolar
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